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POTIMART = 

ÅProgrammes Opensource pour le

ÅTraitement de lôInformation Multimodale

Ået lôAnalyse des R®seaux de Transport

En bref : 

un SIG libre dédié au transport public
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Besoins :

ÅManque de fonctions SIG dédiées au transport 

public (environnement métier fort)

ÅProbl®matique dô®change de donn®es entre 

r®seaux, dôanalyses territoriales

ÅBesoin de capitaliser sur de multiples 

développements spécifiques et/ou locaux

ÅManque dôoffres commerciales pour r®seaux de 

petites et moyennes tailles
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Objectifs :

ÅOuverture : support des normes de modélisation 
et dô®change (ex: Transmodel/Trident)

ÅRichesse fonctionnelle : bibliothèque 
dôalgorithmes avanc®s (ex: recherche 
dôitin®raires multimodale, isochrones)

ÅErgonomie : IHM web de consultation et 
dô®dition cartographique

ÅEvolutivité : Framework puissant et modulaire

ÅIntégrabilité : Bibliothèque de scripting
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Environnement métier et contraintes :

ÅSpécificités techniques importantes (ex : gestion 
de lôhoraire)

ÅPrise en compte du plus grand nombre dôobjets 
du transport public (ex : TAD)

ÅContexte institutionnel impactant (ex : 
superpositions dôautorit®s organisatrices)

ÅH®t®rog®n®it® des modes dôexploitation des 
réseaux (ex : urbain dense vs rural)

ÅNombre de spécialistes relativement faible
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Utilisateurs :

ÅRéseaux de transport (saisie, validation, 
cartographie, analyses de baseé)

ÅInstitutions (publications de données 
normalis®es, cartographies multi r®seauxé)

ÅBureaux dô®tude, agences dôurbanisme 
(cartographies, analyses avanc®esé)

ÅD®veloppeurs (validation dôalgorithmesé)

ÅGrand public (information voyageur multimodale, 
guidage pi®ton/TCé)

Åé
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Vision communautaire :

ÅLogiciel 100% opensource

ÅConstitution dôune large communaut® de 

développeurs/utilisateurs

ÅDocumentation intégrée

ÅCommunication internationale
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Historique
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Des briques existantes :

ÅCHOUETTE : Référentiel de données TC, 

validateur norme Trident v1

ÅSYNTHESE : Calcul dôitin®raires 

multimodal, téléaffichage, réservation

ÅPGROUTING : Calcul dôitin®raires routier

ÅMAPFISH : Affichage web cartographique 

ergonomique
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Des partenaires expérimentés et reconnus :

ÅGéomatique, IHM web :

ÅSpécification et validation : 

ÅNormalisation, métier TC :

ÅSpécialiste SIG :

ÅAlgorithmes, métier TC :

ÅInstitutionnel et contractuel :
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Complémentarité des partenaires :
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Intégration à la PREDIM :

ÅPREDIM = Plateforme de Recherche et 
dôExp®rimentation pour le D®veloppement 
de lôInformation Multimodale ï
www.predim.org

ÅDispositif national

ÅLabellisation POTIMART en juin 2007

ÅSoutien financier du Ministère des 
Transports

www.potimart.org

Historique



Fonctionnalités actuelles

(phase 1)
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Briques indépendantes :
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CHOUETTE :

ÅRéférentiel de données TC

ÅArrêts géoréférencés

ÅImport / Export / Validation Trident

ÅPlateforme dô®changes de donn®es 

normalisées

ÅArchitecture Java / Postgres SQL
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SYNTHESE :

ÅModèle objet TC / Voirie affiné 

ÅAlgorithmes de recherche dôitin®raire 

piéton sur réseaux TC et voirie

ÅFonctions IV avancées (téléaffichage, résa 

TAD, gestionnaire actualit®sé)

ÅFramework modulaire

ÅArchitecture C++ / SQLite / Boost
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PGROUTING :

ÅAlgorithme de recherche dôitin®raire 

routière

ÅTotale intégration à PostGIS : données et 

requêtage

ÅArchitecture C++ / PostGIS SQL / Boost
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MAPFISH :

ÅIHM cartographique web ergonomique

ÅScrolling optimisé par dallage

ÅGestion de calques

ÅMixité Raster / Vecteur

ÅArchitecture PHP / Python / Mapserver / 

Openlayer / PostGIS
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Fonctionnalités futures (phase 

2)
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Intégration :
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Base de données unique :

ÅConception modèle de données unifié

ÅPrise en charge trident V2, SIRI

ÅLiaisons données tabulaires / 

géolocalisation

ÅArchitecture : PostGIS
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Biblioth¯que dôalgorithmes :

ÅIntégration PGROUTING / SYNTHESE en 

tant que modules POTIMART

ÅD®veloppement dôalgorithmes 

supplémentaires (ex : Isochrones)

ÅFramework de développement pour autres 

modules (contributions)

ÅArchitecture : C++ / Boost
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IHM cartographique unifiée :

ÅFormulaires communs

ÅLayers MAPFISH pour tous les modules

ÅConsole dôadministration des donn®es

ÅTracé cartographique des résultats 

dôalgorithmes

ÅArchitecture : PHP / Python / Mapserver / 

Openlayer / AJAX
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Langage de scripting :

ÅAPI vers toutes les fonctions de la 

bibliothèque

ÅUtilisation de langage(s) de scripting 

courant(s) (Python, Ruby, é)

ÅDocumentation

ÅAccès tracé cartographique

ÅArchitecture : en cours de spécification
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(phase 2)



Perspectives proches
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Intégration dans le géoportail IGN :
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