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POTIMART ?

La plateforme SIG transport
open source

POTIMART =

A Programmes Opensource pour le
ATraitement de | 61 nfor
Aet | 6 Anal yse des R®se

En bref :
un SIG libre dedié au transport public
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POTIMART ?

La plateforme SIG transport
open source

Besoins :

A Manque de fonctions SIG dédiées au transport
public (environnement métier fort)

AProbl ®mati que dbé®change
r®seaux, doanal yses ter:

A Besoin de capitaliser sur de multiples
développements spécifigues et/ou locaux

AMangue doéoffres commer ci
petites et moyennes tailles
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POTIMART ?

Objectifs :
A Ouverture : support des normes de modélisation
et do®change (ex: Transi

A Richesse fonctionnelle : bibliothéque
doal gori t hmes avanc®s (
doir tir n®r aires multi moda

A Ergonomie : IHM web de consultation et
do®di ti on cartographi guc

A Evolutivité : Framework puissant et modulaire
A Intégrabilité : Bibliothéque de scripting
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POTIMART ?

Environnement meétier et contraintes :

A Spécificités techniques importantes (ex : gestion
de | Ohoraire)

APrise en compte du pl us
du transport public (ex : TAD)

A Contexte institutionnel impactant (ex :
superpositions doautor |

AH®t ®r og®n®i t ® des modes
réseaux (ex : urbain dense vs rural)

A Nombre de spécialistes relativement faible
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P OTI MART 7 La plateforme SIG transport

open source

Utilisateurs :

A Réseaux de transport (saisie, validation,
cartographi e, anal yses

A Institutions (publications de données
nor mali s®es, cartog

ABureaux do®tude, a
(cartographi es, n

AD®vel oppeurs (va

a
I
A Grand public (information voyageur m

gui dage pi1 ®t on/ TC
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POTIMART ?

La plateforme SIG transport
open source

Vision communautaire :
A Logiciel 100% opensource

AConstitution doune |
developpeurs/utilisateurs

A Documentation intégrée
A Communication internationale

to

al)

O~ moviGis RCS] _ predim



Potimart

La plateforme SIG transport
open source

Historigue

camptocam

nnnnnnnnnnnnnnnnn




Historigue

Des briques existantes

A CHOUETTE : Référentiel de données TC,
validateur norme Trident v1

ASYNTHESE : Calcul doi
multimodal, téléaffichage, réservation
APGROUTI NG : Calcul d¢

A MAPFISH : Affichage web cartographique
ergonomique
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Historigue

La plateforme SIG transport
open source

Des partenaires expérimentés et reconnus :
A Géomatique, IHM web : i, camplocamp
A Spécification et validation :
A Normalisation, métier TC :
A Spécialiste SIG :

A Algorithmes, métier TC :

A Institutionnel et contractuel :
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Potimart

La plateforme SIG transport
open source

Historigue

Complémentarité des partenaires :
Métier

RCS]

solutions Informatiques
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Historigue

Intégration a la PREDIM

A PREDIM = Plateforme de Recherche et
dOEXpP®ri mentati on pol
de | 0l nformatimon Mult
www.predim.org

A Dispositif national

A Labellisation POTIMART en juin 2007

A Soutien financier du Ministére des
Transports
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La plateforme SIG transport
open source

Fonctionnalités actuelles
(phase 1)
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Fonctionnalités actuelles
(phase 1) La plateforme SIG transport

open source

Brigues indépendantes :

Donneées Données Donneées
Données TC TC / Voirie Géo Voirie Géo TC/Voirie

\ 4 4 4 4

CHOUETTE SYNTHESE PGROUTING MAPFISH

4 4 4 4

Consultation Recherche Recherche Affichage
Export Itinéraires Itinéraires Cartographique
Référentiel TC Pietons VP
(tableaux) (grilles horaires) (feuille de route)
to
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Fonctionnalités actuelles
La plateforme SIG transport
(phase 1) open source

CHOUETTE :

A Référentiel de données TC

A Arréts géoréférencés

A Import / Export / Validation Trident

APl at ef orme do®change -t
normalisées

A Architecture Java / Postgres SQL
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Fonctionnalités actuelles
(phase 1)

SYNTHESE :
A Modéle objet TC / Voirie affiné

AAl gorithmes de recher
piéton sur réseaux TC et voirie

A Fonctions IV avancées (téléaffichage, résa
TAD, gestionnailire act

A Framework modulaire
A Architecture C++ / SQLite / Boost
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Fonctionnalités actuelles
(phase 1) La plateforme SIG transport

open source

PGROUTING :

AAl gori thme de recherc
routiere

A Totale intégration & PostGIS : données et
requétage
A Architecture C++ / PostGIS SQL / Boost

to
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Fonctionnalités actuelles
(phase 1)

MAPFISH :

A IHM cartographigue web ergonomigue
A Scrolling optimisé par dallage

A Gestion de calques

A Mixité Raster / Vecteur

A Architecture PHP / Python / Mapserver /
Openlayer / PostGIS

P

to predim




Potimart

La plateforme SIG transport
open source

Fonctionnalités futures (phase
2)
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Fonctionnalités futures
(phase 2) La plateforme SIG transport

open source

Integration :

Données TC Trident 2 + Géo TC/Voirie

4

Base PostGIS unique Consultation

Modification
CHOUETTE 5 s IHM unifiée

Lecture données ‘ MAPFISH
Bibliotheque algorithmes modulaire » APl carto
Recherche ‘
SYNTHESE PGROUTING Itinéraires

VP, piétons Affichage
isochrones Cartographique

‘ t etc. IHM algorithmes

Scripting

Framework de développement

camptocamp
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Fonctionnalités futures

open source

(p hase 2) La plateforme SIG transport

Base de donnees unique
A Conception modeéle de données unifié
A Prise en charge trident V2, SIRI

A Liaisons données tabulaires /
geolocalisation

A Architecture : PostGIS
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Fonctionnalités futures
(phase 2)

Bi bl i oth que dobéal gor i i
A Intégration PGROUTING / SYNTHESE en
tant que modules POTIMART

AD®vel oppement dbal gor
supplémentaires (ex : Isochrones)

A Framework de développement pour autres
modules (contributions)

A Architecture : C++ / Boost
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Fonctionnalités futures
(phase 2)

IHM cartographique unifiée :

A Formulaires communs

A Layers MAPFISH pour tous les modules
AConsole dbéadministr at

A Tracé cartographique des résultats
doal gori t hmes

A Architecture : PHP / Python / Mapserver /
Openlayer / AJAX
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Fonctionnalités futures
(phase 2)

Langage de scripting :

A API vers toutes les fonctions de la
bibliotheque

A Utilisation de langage(s) de scripting
courant(s) (Python, F

A Documentation
A Accés tracé cartographique
A Architecture : en cours de spécification
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La plateforme SIG transport
open source

Perspectives proches
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Potimart

La plateforme SIG transport
open source

Perspectives proches

Intégration dans le géoportail IGN
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